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HUB di competenze

Un hub di competenze & un luogo e/o un consorzio di
aziende in cui competenze eterogenee convivono
sinergicamente per fornire soluzioni innovative.

Motivazioni :
* Lo sviluppo tecnologico cambia velocemente e

continuamente
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HUB di competenze AT

Un hub di competenze & un luogo e/o un consorzio di
aziende in cui competenze eterogenee convivono
sinergicamente per fornire soluzioni innovative.
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66 + Realta aumentata a supporto dei processi produttivi

Motivazioni :
* Lo sviluppo tecnologico cambia velocemente e

continuamente * Integrazione informazioni lungo la catena del valore

Integration N dal fornitore al consumatore
* Contesto industriale locale (PMI) : difficolta ad Industrial . » Comunicazione multidirezionale tra processi produttivi
avere accesso a tecnologie, mancanza di NSRS <l e prodotti
ConsapeVO|ezza Cloud g + Gestione di elevate quantita di dati su sistemi aperti

Cyber- - s e 3 ; s
y ﬁ + Sicurezza durante le operazioni in rete e su sistemi aperti

security
Big Data and u » Analisi di un' ampia base dati per ottimizzare prodotti e
Analytics . processi produlttivi
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HUB di competenze AT

Un hub di competenze & un luogo e/o un consorzio di
aziende in cui competenze eterogenee convivono
sinergicamente per fornire soluzioni innovative.

Motivazioni :
* Lo sviluppo tecnologico cambia velocemente e
continuamente

e Contesto industriale locale (PMI) : difficolta ad
avere accesso a tecnologie, mancanza di
consapevolezza

e Le PMI hanno difficolta a mantenere formato il
personale e trovare personale con skill

Mo » ':,“ -
specifiche : g 5
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INTELLIMECH come hub di competenze WaTeH

& INTELLIMECH'

CONSORZIO PER LA MECCATRONICA

Innoviamo insieme
verso le Fabbriche Intelligenti

I nostri consorziati sono la nostra forza
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Centri di ricerca
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Basic Idea . on production on production validated on validated over
development of concept in laboratory . . . range of products
equipment equipment economic runs range of parts )
over long periods
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Visione: diverse applicazioni

s,

Assembly
Verification

Intruder . Screen
Detection Reader

Character
reader (OCR)

Computer
Vision +
Robotics for
Bin Picking
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WATCHMAN: Hub di competenze WATCH

Hub di competenze

4 N\ .
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H
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Aziende Network
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ergonomia : | datl territorio
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K / Sviluppo soluzioni
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Hub di competenze come WATCHMAN ,,‘Q_’JLA%)H

Dal 2020 abbiamo partecipato alla nascita e allo sviluppo di altri due progetti che mirano a formare hub di competenze:

JOIINT LAB’

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

Al REGIO

REALIZZATO CON IL SOSTEGNO DI

UNIONE EUROPEA Regione (3'12’ fesr

Fondo europeo di sviluppo regionale
POR FESR 2014-2020 / INNOVAZIONE E COMPETITIVITA




Al REGIO ,"ﬁf}*

Il progetto Al REGIO “Regions and Digital Innovation Hubs alliance for Al-driven digital transformation of European
Manufacturing SMEs”, mira a creare una piattaforma one-stop-shop che abiliti I’accesso alle risorse per lo sviluppo di
soluzioni Al per il manufatturiero efficiente e sostenibile, con particolare attenzione alle PMI.

* Programma di finanziamento: Horizon 2020
e Durata: ottobre 2020 — settembre 2023
e Coordinatore: Politecnico di Milano (36 partner)

* Budget: € 9.200.080 €

Al REGIO

e Contributo EU: 7.999.207 €
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Al REGIO: caso Gualini L@

GUALINI LAMIERE INTERNATIONAL e una PMI leader nella lavorazione avanzata della lamiera e
nella produzione di carpenteria pesante. Gualini Lamiere

Descrizione sfida:

Fogli di lamiera pesanti e caratteristiche diverse—> posizionate a terra
in pile

Le info sovraimpresse si deteriorano facilmente, un bar code potrebbe ‘ |
rovinarsi oppure staccarsi

——

Una volta ricevuta una richiesta di produzione gli operatori devono
individuare la lamiera richiesta: in che pila si trova? A che altezza della
pila si trova? = operazione costosa in termini di tempo

Obbiettivi:
» Catalogare ogni lastra di lamiera in base alle proprie caratteristiche

* Conoscere in che pila e a che livello della pila si trova la lastra di
lamiera

-> Ottimizzare | tempi e | costi
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Al REGIO: caso Gualini
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JOIINT LAB JOIINT LAB

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

JOIiINT LAB nasce dall’esigenza di dare al Consorzio Intellimech
consapevolezza sulle tematiche di robotica collaborativa e fare
trasferimento tecnologico nel mondo manifatturiero.

Gli obiettivi principali sono 3:

e Trasferimento tecnologico

* Formazione specializzata su tematiche di robotica
collaborativa  — e ——

* Incentivare I'innovazione nel territorio lombardo :

Durata progetto: 4 anni
Budget progetto: circa 5 Milioni di euro
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TOGETHER TO INNOVATE

PROMOTERS

jit e INTELLIMEGH'

CONMSORZIO PER LA MECCATRONICA

PARTNERS
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e Kilometro Rosso innovation district (BG), Italy J OI l N T LAB

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

info@joiiintlab.com
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woweare  JOIINT LAB’

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

Transfer s

INTELLIMEGH"

CONSORZIO PER LA MECCATRONICA
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W) F aders in T acturing
\\ # and mechatronics

* 4 Industrial use-cases
« 9 Champions in the lab
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« Advanced Robotic Know-how ELETTROCABLAGG

SISTEMI ELETTRICI PER L'AUTOMAZIONE
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e 4 Senior researchers
« 10 people dedicated staff
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A SYNERGY BETWEEN RESEARCH AND INDUSTRY
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Technology concept formulated
Experimental proof of concept
Technology validated in lab
Technology validated in relevant
Technology demonstrated in

ISTITUTO

Tenoioa JOIINT LAB

1) | s v INTELLIMECH

N EERGAMD

INNOVATION'S SUPPORTERS

CIMFIMDUSTRIA BERGARC

www.joiintlab.com

i@l s Kilometro Rosso innovation district (BG), Italy

System prototype demonstration

in operational environment

Actual system proven in
operational environment

System complete and qualified

Champions companies
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JOIINT LAB

DTICINTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

ISTITUTO
ITALIANO DI

TECNOLOGIA

Soft

Robotics
HRI and _
Ergonomics

Intuitive ®

Interface

S Smart

_ programming
Perception

and planning

Industrial
Use-Cases
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OUR INDUSTRIAL USE-CASES

FLEXIBLE ROBOTIC
WORKSTATION

4.0
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ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

www.joiintlab.com
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OUR INDUSTRIAL USE-CASES
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ROBOTIC
ASSISTANT

ROBOT AVATAR FOR
REMOTE PHYSICAL
ACTIVITIES
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ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO

www.joiintlab.com
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Programma attivita globale progetto

Sett. Gen. Gen. Gen. Gen. Ago.
2020 2021 2022 2023 2024 2024

Tech. Orizzontali — Show Case IIT

&S S
Def Applicazione finale
Use-Case a livgllo prototipale
sul campo

. JOIINT LAB’

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO



Un esempio di use case

Sfide:

21

GIOVENZANA
INTERNATIONAL B.V.

Le pulsantiere vengono collaudate al 100% e manualmente 'w

Pulsantiere customizzate per il cliente
Elevata variabilita nei volumi produttivi

Sono prodotti che vengono progettati per essere manipolati manualmente

JOIINT LAB’

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO



GIOVENZANA

Un esempio di use case INTERNATIONAL B.V.

Soluzione proposta:
Isola robotizzata flessibile

Tecnologie coinvolte:

* Robot collaborativo (diverse configurazioni)

e Gripper controllati in forza

e Sistema di smart programming:
e Visione 2D
* Visione 3D

e Algoritmi di learning

JOIINT LAB’

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO
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i i (( 2\\ GIOVENZANA
Un esemplo di use case fg’% INTERNATIONAL B.V.

. JOIINT LAB’

ROBOTIC INTELLIGENCE LEAGUE BERGAMO



Angelo lapichino

angelo.iapichino@intellimech.it

> INTELLIMECH®

CONSORZIO PER LA MECCATRONICA
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